韩建友教授简介：韩建友，男，博士，北京科技大学教授，博士生导师。1982年2月和1984年7月毕业于东北重机学院，获学士和硕士学位。1993年9月于德国汉堡联邦国防军大学获博士学位。从事机械领域的教学与科研工作25年。出版专著译著有：《高等机构学》，《机械原理》，《系统动力学》（译）等，主讲机械原理等课程。在国内外发表学术研究论文70余篇。对机械行业及机构学理论成果及研究现状有较深入的了解。主要研究领域为低副机构的分析、综合、机构动力平衡以及机械系统的精度分析、稳健性与可靠性设计等。完成有关机构分析、综合及稳健设计理论、方法与计算机软件开发，机构与机器二维、三维参数化设计、动态仿真设计、强度设计等研究项目10余项。现在研项目有： 
1．国家自然科学基金项目“基于解域的机构综合理论及稳健设计方法研究（课题编号50975024） 

2．北京市自然科学基金项目“基于解域的机构自动设计理论及稳健优化设计方法研究（项目编号3102021） 

